) SPECTRO-3 Serie
Anderungen von SPECTRO3-Scope V4.1
auf SPECTRO3-Scope V4.2

In diesem Manual wird zusammengefasst, welche Anderungen sich mit dem Software-Update von
SPECTRO3 V4.1 auf V4.2 ergeben haben.

Ein Softwareupdate von V3.3 auf V4.2 ist mdglich, erfordert aber zur Sicherung der Daten einen
Zwischenschritt.

Die Vorgehensweise ist im File ,,Firmwareupdate SPECTRO3 V3.x auf SPECTRO3 V4.x“ exakt
beschrieben.

Ein Softwareupdate von V4.0 oder V4.1 auf V4.2 ist sehr einfach durchzufuhren.

Man braucht dazu lediglich den FirmwareLoader V1.1 sowie die Firmwarefiles fir die Version 4.2.
Der FirmwareLoader V1.1 sollte auf der CD sein, die mit dem Sensor gekommen ist.

Die Firmwarefiles sind beim Sensor Lieferanten erhéltlich.

Die Vorgehensweise ist im File ,,Manual FirmwareLoader V1_1“ exakt beschrieben.

Anderung 1:

Bei der auf der Benutzeroberflache unter dem Reiter SCOPE implementierten Oszilloskopfunktion wird
jetzt zusatzlich zu den Zustanden der Ausgange OUTO bis OUT4 der Zustand des Eingangs INO mit
angezeigt.

£ SPECTRO3-Scope V4.2 =N ==
SPECTRO3-Scope V4.2
CONNECT |  PARA1 | PARAz |
TIME CALCULATION IS BASED ON THE CYCLE TIME IN THE DISPLAY [ms CLOSE
TEACH | REC | CALB | GEN = SCOPE =
detta X [ms] DOlill deta Y [digit] Dnkl SIGNAL AL w
| GET CYCLE TIME I 4100
-1 ZOOM 1:1
Hz] LON 0140 | 2500
TRIG MODE | EXTERNIND ¥ |[ Xvisim ]| 2000-
PRE TRIGGER VALUES [0..64] 14 .
TRIGGER LEVEL [0...4096] 2000 i
2000-
SCAN RATE [1..60 000] 25
| SCAN || sreakscan | 1500
1000-
| PRINT SCOPE GRAPH I
500-
COMMENT (ADD TQ FRINT) b
D_I 1 1 I 1 1 1 1 1 |
0 13 2 38 5 & 77 80 102 115 128
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Anderung 2:

Es wurde ein neuer EVALUATION MODE = THD RGB eingefihrt.

In diesem Auswertemodus kann fiir Rot, Griin und Blau eine eigene Schaltschwelle eingestellt werden.
Liegt der entsprechende Kanal oberhalb dieser Schwelle, dann ist der zugehdrige Ausgang Hl,
andernfalls ist er LO.

Als Ausgangpulsverlangerung wird HOLD fiir den Fehlerzustand 255 verwendet.

Falls einer der drei Ausgange seinen Zustand &ndert, wird die HOLD Zeit gestartet.

E. SPECTRO3-Scope V4.2 =N ER (S

SPECTRO3-Scope V4.2

TeacH | REc | cauB | GEN | scope |

ReD T GRn 844l el EEEA
CONNECT PARAT | PaRM2 | RGE |
wn B vax O win S0 wax D00 win B vex I
POWER MODE STATIC - 0%~ —
POWER fpm) 725 3840
0 5001000 3584~
LEDMODE | AC | oynwinal [3300 3328-
072-
GAIN amPs | Dynwin Lo [3200 e
AVERAGE 1 w|inTEGRAL [ 1 .
2304-
MAXCOLNo. 34 3 @o e
OUTMODE BINARY | @1
INTLIM i @2 Xy
1280-
EVALUATION MODE THDRGE  * 1024~
768-
CALCULATION MODE XYINT-20 |~ -
EXTEACH [ OFF | TRIGGER [CONT =] —
D_
] 100
[= RAM SET | senp l Go
e o
raE 1 | GET | STOP COMMUNICATIONPORT | 1 |SPECTRO3VA2  RT May 142013

Die Schaltschwelle fur Rot wird in der Teach Tabelle in Zeile 0 unter der Spalte THD eingestellt.
Fir Grun gilt Zeile 1 und fur Blau Zeile 2. Driick man TEACH DATA TO, dann werden die aktuellen
Rot, Grin, Blau-Werte in die Tabelle ibernommen.
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E3 SPECTRO3-Scope V4.2

CONNECT | PARA1 | PARA2 |
TEACH | REC | cauB | GEn | ScoPE |
THD ~
BEAEEEEERE
I R ERE
2 (1|1 |1 [ 1 |1
3 1 [ 1 [ 1 [ 1 [+
s 1 1 1 [ 1 [
5 [ 1 |1 |1 [ 1 [+1
s [ 1 [ 1 |1 [ 1 [
7 [ 1 1 [ 1 [ =
s [ 1 [ 1 [ 1 [ 1 [+
s [1 [ 1 [ 1 [ 1 [+
01 11 1 [ 1 [ @o
1 1 11 [ 1
2 1 1 [ 1 [ 11 *
21 1 111 @2
@ 1 11 1 [ 1 [
B 1 11 11 [ 7|
|_zeachmeay || teacmec ||| Reser|
[ RAM  SET | SEND | | GO |
e = o
e o | e ||| swoe |
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MIN
A096-
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100

COMMUNICATION PORT 1 [SPECTRO3V42

RT May 14 2013

Ist unter EXTEACH ein Teachmodus ausgewahlt, dann kann man die Schaltschwellen fur Rot, Griin

und Blau mit Hilfe von INO einlernen.

Wahrend INO=H]I ist, wird ein Maximum und ein Minimum fur jeden Kanal bestimmt.
Die jeweilige Schaltschwelle berechnet sich aus (Max+Min)/2 und lieg somit genau in der Mitte der

ermittelten Max-Min Werte.

Durch Driicken von GET werden die ermittelten Schwellen in der Teach Tabelle angezeigt.

E5 SPECTRO3-Scope V4.2

CONNECT |  PARA1 |  PARAz |
TEACH | REC | caLE | GEN | SCOPE |
THD A4
B EAENERERE
1 (s 1 |1 ] 1 ] 1
2 (1311 |1 |1 |1
ENENERERE
NENENERERE
RN ENENENE
s [ 1 11 1 11 |1
IR ERERERE =
s [ 1 1 1 1 |1
s (1 1 1 1 [
TR ENENERE
RN ENENERE
21 31131 131 |1
RN ENENERE
N ENENENE
ENENENERE K
|_7eachmean || teachrec || Reser
W RAM  SET ‘ SEND | ‘ GO |
[T e Fo
e | e ||| swor |

E=R(ECR (=)
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100
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ACHTUNG!
Nicht bendtigte oder nicht verdnderbare Eingabefelder, Funktionsbuttons oder Anzeigeelemente
werden entweder ausgeblendet oder inaktiv geschaltet.

TEACH | Rec | caue | GEN | scope | CONNECT | PARA1 | PARA2z |  TEACH | REC | cAuB | GEN | ScOPE |
CONNECT PARAT | paRa2 |  TEACH | Rec | caue | GEm | scope CONNECT | PARA1 PARA2
s
POWER MODE STATIC | THD e COLOR GROUPS SELECT HOLD [ms]
BEAEEEEERE OFF ~| | FOREACHROW
POWER (pm) OH. S 1 s 1 [ [ 1 [+
) 00 1000 2 [ ] 1 1 1 GROUP | L= HOLD | L&
: RN ol o 2s5] 10
¥ | Dynw 3300
LEDMODE | AC DYNWIN HI VI R B e e 5 ERT
GAIN AMPE | DYNWIN LO | 3200 3 1 1 1 1 1 2 0 1 10
s 1111 ] 3l o 2] 10
AVERAGE 1 w|INTEGRAL | 1 RN = al o 3 [ 10
s 1] 5] © 4] 1w
maxcolto. 3 IREEEEEE RN 6] © 5] 10
RN RN 7| o 6] 10
OUTMODE BINARY M| N1 1 111 8l o 7] w0
- FEEEE RN gl © 8| 10
INTLIM | 0 TN ] ] ] 1 ol o s 10
RN 1l o 0] 10
EVALUATION MODE THORGE | 51 [t 7| 2] o 1] 10
B3] o x 2] 10 x
CALCULATION MODE XYINT-20 |~ TEACH DATATO I
EXTEACH [ OFF | TRIGGER [CONT x| | 7escimean || meachmec §|Reserd | peser | |[_meser [T
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